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Ansprflche 

1/ Nadelapparat ffip medizinische Zwecke, mit in einer 
Httlse hin und her verschiebbarem, einen Nadelkopf tragenden, 
gegen die Kraft einer Antriebsf eder in eine zurtickge- 
zogene Ausiasestellung bringbaren Nadelschieber, dadurch 
gekennzeichnet, da£ der Nadelschieber (3) mittels eines 
Drehglieds (9) wenigstens in RQckhubrichtung (6) antreibbar 
ist. 

2 # Apparat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet , 
da& das Drehglied (9) als Exzenter ausgebildet ist oder 
einen exzentrisch zur Drehachse angeordneten Mitnehmer 
(12) fttr den Schieber (3) aufweist, der mindestens beim 
RUckhub des Schiebers mit einer Mitnahmef lache (13) oder 
-kante des letzteren zusammenwirkt. 

3 # Apparat nach Anspruch 2, mit einem Mitnehmer, dadurch 
gekennzeichnet, da£ die Drehachse (11) des Drehglieds <9) 
etwa senkrecht zur LSngsachse (17) des Schiebers (3) 
veriauft und die Mitnahmef lache (13) durch eine der seit- 
lichen Flanken einer Kerbe, Nut (1*0 od. dgl. des Schiebers 
gebildet ist, die sich in Langsrichtung des Mitnehmers 
erstreckt. 
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4* Apparat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, dafi 
der &ufiere Teil (15) der Nut (14) od, dgl» verbreitert 
ist und die Drehachse (11) des Drehglieds (9) in den 
verbreiterten Teil wenigstens hineinragt. 

5. Apparat nach Anspruch 3 Oder dadurch gekennzeichnet, 
dafi der Schieber (3) im Bereich der Mut (l*f, 15) od. dgl. 
eine Aussparung (16) ftir das Drehglied hat, 

6* Apparat nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Ansprflche, dadurch gekennzeichnet, dafi das Drehglied (9) 
mittels eines Motors (18), vorzugsweise Niederspannungs- 
Elektromotors , antreibbar ist. 

7. Apparat nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dafi 
das MotorgehMuse als Griff (19) ausgebildet ist und sich 
im wesent lichen etwa senkrecht zu dem den Schieber (3) 
aufnehmenden GehMuse (2) erstreckt. 

8, Apparat nach einem oder mehreren der vorhergehenden 
Ansprflche, gekennzeichnet durch eine Anzeigevorrichtung 
(25) fdr die Stellung des Schiebers (3). 
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9. Apparat nach Anspruch 8 t dadurch gekennzeichnet, 
da£ der Schieber (3) oder ein damit verbundenes Schiebe- 
glied (26) zur Bildung der Anzeigevorrichtung (25) 
durch das GehHuse (2) nach aufien hindurchgeftthrt ist. 

10. Apparat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB zumindest das tlberstehende Ende des Schiebeglieds 
(26) mit einfcr Signalfarbe, insbesondere rot, Oberzogen 
oder eingefSrbt ist. 
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Nadelapparat fttr medizinische Zwecke 



Die Erfindting bezieht sich auf einen Nadelapparat fttr 
medizinische ZwecJce» mit in einer Htllse hin und her ver- 
schiebbarem, einen Nadelkopf tragenden, gegen die Kraft 
einer Antriebsfeder in eine zurttckgezcgene AuslSsestellung 
bringbaren Nadelsehieber. Nadelapparate dieser Art sirid 
an sich bereits bekannt, beispielsweise durch die DE-PS 
2H 05 3*12. Der Nadelsehieber wird dort durch Hochheben 
eines Betatigungsorgane gegen den Widerstand der Antriebs- 
feder in die AuslSeestellung gebracht* Wenn letztere 
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erreicht 1st, wird er mittels eines Verr as tmechan is mus 
gehalten. Dies filhrt insgesamt zu einer verhaitnismMfiig 
aufwendigen Konstruktion und dementsprechenden Herstellungs- 
kosten. Es kGmmt noch hinzu, daB bei dies em Nadelapparat 
aufgrund seines Spannmechanismus keine besonders hohe 
Nadelungsfolge erzielbar ist. AuBerdem muB dieser Apparat 
mit zwei HSnden bedient werden. 

Die Aufgabe der Erfindung besteht infolgedessen darin, 
einen Nadelapparat fttr medizinische Zwecke der eingangs 
genannten Art zu schaffen, dessen Spann- und AuslSse- 
mechanismus einfaoher gestaltet ist. 

Zur LBsung dieser Aufgabe wird ein Nadelapparat gemgft 
dem Oberbegriff des Anspruchs 1 entsprechend dem kenn- 
zeichnenden Teil des ersten Anspruchs ausgebildet. Bei 
diesem Nadelapparat lMBt sich der den Nadelkopf tragende 
Schieber mit Hilf e eines Drehglieds wenigstens in Rtlck- 
hubrichtung verschieben, wobei gleichzeitig auch die 
Antriebsf eder gespannt wird. Bei oder evtl. auch kurz 
nach Erreichen der AuslSsestellung kann das Drehglied 
van Nadelschieber abgekuppelt werden, so daB dieser, 

- 6 - 



030031/0415 



DE^9 03 159 



ISO 34 S3 



Page 7 of 18 



lediglich von der Antriebsfeder beaufschlagt, seinen 
Arbeitshub durchfQhrt. Das Drehglied kann erforderli- 
chenfalls wShreiid des Arbeitshubs weitergedreht warden, 
so dafl unmittelbar am Bnde des Arbeitshubs e in aber- 
maliges Anskuppeln des Drehglieds an den Nadelschieber 
ohne Verzdgerung mSglich ist. Hierdurch erreicht man 
eine relativ hohe Nadelungsfolge. Die Drehbewegung kann 
mit in der Technik bekannten und gelftufigen Mitteln in 
eine lineare Bewegung umgesetzt werden, beispielsweise 
mit Hilfe einer Zapfen-Langlochverbindung, einer Zahn- 
stange-Zahnrad- bzw. Teilzahnradverbindung ttber Exzenter 
u»dgl# 

Bine besonders bevorzugte Ausftlhrungsform der Brfindung 
sieht vor, dafl das Drehglied als Bxzenter ausgebildet 
ist oder einen exzentrisch zur Drehachse angeordneten 
Mitnehmer £flr den Schieber aufweist, der mindestens beim 
Rtickhub des Nadel schieber s mit einer Mitnahmefiache 
oder -kante des letzteren zusammenwirkt* Diese Art der 
Kupplung von Drehglied und Schieber zeichnet sich durch 
ihre besonder$ einfache und damit robuste sowio preis- 
werte Art aus. Bs kommt noch hinzu, daU hierdurch sowohl 
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das Ankuppcln als auch dad Freigeben des Schiebers beson- 
ders einfach ist und insbesondere das Freigeben des 
Nadelschiebers sehr exakt erfolgt* Wichtig ist sowohl 
bei dies er als auch den anderen mSglichen AuefCffirungen, 
da& der Arbeitshub des Nadelschiebers beim Erreichen 
der Ausl5sestellung nicht behindert und im Falle eines 
Ablcuppelns das Wiederankuppeln problemlos mSglich ist* 

Bei einem Nadelapparat mit einem Mitnehmer wird in Weiter- 
bildung der Erfindung vorgeschlagen, daB die Drehachse 
des Drehglieds etwa senkrecht zur Ltogsachse des Schiebers 
verlSuft und die MitnahmeflSche durch eine der seit lichen 
Flanken einer Kerbe, Nut od. dgl* des Schiebers gebildet 
ist, die sich in LSngsrichtung des Mitnehmers erstreckt. 
Die Drehachse und die Langsachse mtissen sich dabei nicht 
notwendigerweise kreuzen, vielmehr kann die eine an der 
anderen seitlich vorbei gehen. Es ist ohne weiteres maglich 
da£ die Drehachse insgesarot seitlich am Hadelschieber 
vorbeigef {flirt ist, so daB dieser keiner besonderen Aus- 
nehmung ftlr die Drehachse bedarf * Die Tiefe der Kerbe 
oder Nut xdchtet sich nach dem seit lichen Abstarid des 
Mitnehmers von der Drehachse. Die Nutbreite ist abhSngig 
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vom Durchmesser des Mitnehmers und dessen Bewegungsbahn. 

Wenn der ftuflere Teil der Nut od. dgl. gem&R einer anderen 
Ausgestaltung der Erfindung verbreitert ist und die Dreh- 
achse des Drehglieds in den verbreiterten Teil wenigstens 
hineinragt, so erreicht man dadurch eine kompaktere Bau- 
weise, indem man die Drehachse naher an die geometrische 
Achse des Schiebers heranbringen kann. Dabei ist es besonders 
vorteilhaft, wenn die Drehachse in den verbreiterten Teil 
nicht nur hineinragt, sohdern diesen durchsetzt, weil dann 
das auf der* anderen Seite tlberstehende Ende im GehMuse des 
Nadelapparats zusfttzlich noch gelagert werden kann* Dies kommt 
dem exakten Lauf und ggf . auch dem An- und Abkuppeln sowie 
der lan gen Lebensdauer des Nadelapparats zugute. 

Eine andere Variante der Erfindung sieht vor, dafc der 
Schieber im Bereich der Nut od. dgl. eine Aussparung 
ftlr das Drehglied hat. Ihre Gr66e richtet sich nach den 
Abmessungen des Drehglieds und dem Hub des Schiebers, der 
in keiner seiner beiden Schiebeendstellungen das Drehglied 
bertthren darf. Andererseits ermflglicht das aber eine Ver- 
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kttrzung des Mitnehmers und damit eine Verringerung der 
Belastung des letzteren. 

Der Vorteil des erfindungsgemft&en Nadelapparats kommt 
insbesondere dann besonders zur Geltung, wenn das Dreh- 
glied mittels eines Motors, vorzugsweise elnes Nieder- 
spannungs-Blektromotors, antreibbar ist. Zum einen ist 
der Nadelapparat dann au£ jeden Fall zur Binhandbedienung 
geeignet, und zum andern IMfit sich dadurch die Nadelungs- 
folge, zumindest theoretisch, relativ hoch wShlen. In 
der Praxis kann man jedoch fiber eine bestimmte Frequenz 
nicht hinausgehen, weil der Nadelapparat vorzugsweise nach 
jedem Arbeitshub an eine neue K8rperstelle des Pa ti en ten 
gebracht wird* Dieses Verlagern von einer KOrperstelle zur 
nftchsten bestimmt bei diesem Nadelapparat demnach allein 
die Nadelungsfolge. Besonders vorteilhaft ist auch das 
v511ig ermfldungsfreie Arbeiten mit diesem Nadelapparat, 
dessen Antriebsfeder nunmehr maschinell, d.h* mit Hilfe 
des Antriebsmotors, gespannt wird. Im Bedarfsfalle kann 
zwischen das Drehglied und den Motor noch eine Binrichtung 
zur Drehzahlveranderung, insbesondere ein Uhtersetzungs- 
getriebe, geschaltet werden. 



- 10 - 



03003 1 /OA 1 5 



- 10 



2903159 



Sine Weiterbildung der Erfindung sieht vor, daB das 
Motorgehause als Griff ausgebildet ist und sich im 
wesentlichen etwa senkrecht zu dem den Schieber aufnehmenden 
Gehause erstreckt. LSLnge und Durchmesser des Motors sind 
entsprechend der HandgraBe zu wShlen, Sofern erforderlich, 
kann das Motor- oder evtl. ein Motor-Getriebe-Gehause 
an seinem AuBenumfang in besonderer Weise gestaltet 
werden, urn eine gute Griff igkeit zu erlangen. 

Eine andere Ausgestaltung der Erfindung ist gekennzeichnet 
durch eine Anzeigevorrichtung far die Stellung des 
Schiebers. Das ist insbesondere bei motorlichem Antrieb 
und hoher Nadelungsfolge von Vorteil, weil dadurch ein 
Abheben des Nadelapparats van KGrper vor Durchftlhrung des 
Arbeitshubs vermieden wird. Aufierdem gibt diese Anzeige- 
vorrichtung einen gewissen Rhytmus ftir das Abheben und 
Wiederaufsetzen des Apparats auf die Haut des Patienten. 

Eine in dieser Richtung bevorzugte AusfCihrungsform der 
Erfindung sieht vor* daB der Schieber oder ein damit ver- 
bundenes Schiebeglied zur Bildung einer Anzeigevorrichtung 
durch das Gehause nach auBen hindurchgeftihrt ist. Zweck- 
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masigerweise sollte die Anordnung bo getroffen sein, dafi 
der Schieber bzw. das Schiebeglied am Ende des Arbeitshubs 
etwa bQjidig mit dem GehSuse ist, d.h. Ober dieses nicht 
Oder nur unbedeutend hinausragt. Dadurch erhSlt man einen 
besseren Oberblick flber die momentane Stellung des 
Schiebers. In weiterer Ausbildung der Erfindung ist vor- 
gesehen, da£ zumindest das Ob erst eh ende Ende des Schiebe- 
glieds mit einer Signalfarbe, insbesondere rot, flberzogen 
oder eingefarbt ist. Dadurch hebt es sich vom Gehause 
oder zumindest dem umgebenden GehMuseteil besonders gut 
ab» insbesondere wenn das GehSuse verchrdmt od* dgl. ist 
bzw. aus einem andersfarbigem Kunststoff besteht. 

In der Zeichnung ist ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung 
dargestellt. Es zeigen: 

Figur 1 eine teilweise als Halbschnitt ausgeftihrte 
Seitenansicht des erfindungsgemSBen Nadel- 
apparats, 

Figur 2 eine teilweise abgebrochene Ansicbt der Fig. 1 
in Pf eilrichtung A. 
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In einer Httlse 1, die zugleich den wesentlichen Teil des 
Gehftuses 2 des Nadelapparats bildet, 1st ein Nadelschieber 
3 mit einem Nadelkopf 4 im Sinne des Doppelpfeils 5 
auf und ab verschiebbar. Der Rttckhub erfolgt ±in Sinne des 
Pfeils 6 gegen die Kraft der Antriebsfeder 7. Letztere 
ist vorzugsweise als Schraubendruckfeder ausgebildet, und 
sie sttttzt sich mit ihrem in Fig. 1 unteren Ende an 
einem AuBenbund des Schiebers 3, und mit ihrem oberen 
Bnde an einem Gehfiuseabsatz 8 ab. Der Arbeitshub erfolgt 
ent gegen dem Pfeil 6. 

Der Nadelschieber 3 ist erfindungsgemau mittels eines 
Drehglieds 9 wenigstens in Rttckhubrichtung 6 antreibbar. 
Beim Ausftthrungsbeispiel wird es lediglich in Richtung des 
Pfeils 10 gedreht. AuSerdem ist dort ein Antreiben des 
Nadel schiebers durch das Drehglied auch nur in Rtickhub- 
richtung 6 vorgesehen. Der Arbeitshub erfolgt einzig und 
allein mit Hilfe der Antriebsfeder 7. 

Das Drehglied 9 trBgt einen exzentrisch zu seiner Dreh- 
achse 11 angeordneten und sich dazu im wesentlichen parallel 
erstreckenden, vorzugsweise stiftfOrmigen Mitnehmer 12. 
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Er arbeitet mit einer Mitnahmef lilche 13 des Schiebers 3 
zusammen. Diese ist durch die eine seitliche Flanke einer 
Nut 14 des Schiebers gebildet. Die Abmessungen dieser Nut 
richten sich nach den Bewegungsbahnen des Mitnehmers 12 
und des Schiebers 3 sowie den geometrischen Abmessungen 
der in dies em Bereich vorhandenen Teile des Nadelapparats • 

Der Sufiere Teil 15 der Nut 14 ist verbreitert* um die 
Drehachse 11 n^her an die geometrische Achse 17 des 
Schiebers bzw. der Htilse 1 heranbringen zu k5nnen # In 
Fig* 2 schneiden sich die beiden geometrischen Achsen. 
Falls man den Schieber nicht zu sehr schwachen mSchte, 
kann man die geometrische Achse der Drehachse 11 auch 
links von der geometrischen Achse 17 des Schiebers an- 
ordnen. Auf jeden Fall ergibt sich hierdurch eine relativ 
kompakte Bauform. Das erreicht man auBerdem auch noch 
dadwch, daB der Schieber im Bereich der Nut 14 eine Aus- 
sparung 16 fttr das Drehglied 9 hat» Dadurch IMBt sich 
das Drehglied gewissermaBen ins Innere des Schiebers 
verlegen, und dies hat nicht riur die kompaktere Bauweise 
zur Folge, sondern auch eine ktlrzere Ausbildung und damit 
erhahte Belastbarkeit des Mitnehmers 12. 
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Das Drehglied 9 ist mittels eine8 Motors 18, vorzugsweise 
eines elektrlschen Niederspannungsmotors, antreibbar. 
Dieser kann von dem Schalter 19 ein- und ausgeschaltet 
werden. ZweckmSBigerweise bildet das Geh&use des Motors 
18 zugleich einen Griff 20 des Nadelapparats. Der Motor 
erstreckt sich senkrecht zur Hills e 1, so daB der Apparat 
insgesamt sehr handlich wird. Ggf . kann zwlschen Motor 
und Drehglied 9 ein nicht dargest elites Getrlebe od. dgl. 
geschaltet werden* Die Ausbildung des mittleren Schieber- 
bereichs ermttglicht des weiteren eine VerlMngerung der 
Drehachse 11 tiber das Drehglied ,9 hinaus. Dadurch ist 
es mfiglich, das freie Ende 21 der Drehachse 11 auch noch 
auf der gegentiberliegenden Seite zu lagern. Zu die.sem 
Zweck besitzt das GehMuse bzw# ein in ein Gewinde eines 
seitlichen GehSuseansatzes 22 eingedrehtes Schraubglied 23 
eine insbesondere angeformte Lagerschale 24, 

Der Nadelapparat besitzt eine Anzeigevorrichtung 25 fttr 
die Stellung des Schiebers 3 # Zur Bildung dieser Anzeige- 
vorrichtung ist der Schieber bzw. ein zapfenfiJrmiger 
Schieberansatz 26 durch das Geh&use 2 nach aufien hindurch- 
geftlhrt. Die Abmessungen sind zweckmSBigerweise so ge- 
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trof fen, dafi die LSnge des tfberstehenden Teils am Ende 
des Rttckhubs etwa der Grflfie des Arbeit shubs entspricht. 
In diesem Bereich befindet sich auBerdem noch eine Verdreh- 
sicherung 27 fttr den Schieber 3. Diese besteht aus einem 
radial tlberstehenden Stift 28 des Schieberansatzes 26, 
der in einer Llngsnut 29 des GehSuseendes 13 geftlhrt ist. 
Ober letzterem befinde* sich eine Schraubkappe 31, welche 
die Verdrehsicherung schfltzt. Vorzugsweise ist das GehSuse 2 
des Nadelapparats verehromt, vemickelt oder iii Shnlicher 
Weise oberf IMchenbehandelt, wShrend das Clberstehende Ende 
des Ansatzes 26 mit einer Signalfarbe versehen ist oder 
beispielsweise aus einem signalf arbenen Kunststof fteil 
besteht, welches in geeigneter Weise gehalten, beispiels- 
weise angeschraubt ist. 

Am Ende des Arbeitshubs trifft die Schulter 32; des Sehiebers 
3 auf einem ringfflrmigen DSmpfungsglied, beispielsweise 
einem O-Ring 33, auf, der an der Schraubhtilse 3U gehalten 
ist* An deren Bund 35 liegt das mit einem Aufleribund ver- 
sehene Ende einer Schutzkappe 36 an. Diese wird vor Gebrauch 
des Nadelapparats in bekannter Weise abgencmmen. Die Nad e- 
lungstiefe wird mit Hilfe der einschraubbaren HQlse 37 
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eingestellt. Die Nadeln des Nadelkopf s sind mit 38 
bezeichnet. Er ist in nicht gezeigter Weise in den 
Schieber 3 eingesehraubt. 

Der Motor wird vorzugaweise Uber einen drehbaren Koaxial- 
stecker 39 mit der Stromquelle verbunden. 
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